UA 858D - UB858D 4

programmierbare Peripherieschaltkreise der Mikro-
prozessorsysteme UA 880 D, UB 880 D fir den direk-
ten Speicherzugriff (DMA)

Bauform 14

!

Taktfrequenz: UA 858 D
UB 858 D

4 MHz (9, =0...70°C)
2,5MHz (8, = 0...70°C)

il

~ Erméglicht den direkten Datentransfer zwischen verschiedenen Speicher-
‘bereichen oder zwischen Peripheriegerdten und dem Speicher,

— Liefert als programmierbarer Einkanal-Schaltkreis alle Adressen-, Zeit-
und Kontrollsignale fiir den Transfer von Datenbldcken zwischen zwei
Toren des UA 880 D-, UB 880 D-Systems und/oder das Priifen von Blocken
auf bestimmte Bytes.

— Vollgepufferte Adressen und Blockldngenregister, d. h. die Daten fir
die ndchste Operation kénnen geladen werden, ohne die momentanen
Daten zu zerstéren.

—~ Wdahrend eines Transfers wird eine Adresse fur die Lese- und eine fir
die Schreiboperation erzeugt.

— QOperationsmoden:
- 1-Byte-t§bertrcgung (Es wird 1 Byte pro BUSRQ-Anforderung iber-
tragen.
— Peripheriegesteuerte Operation ,burst” (Die Operation lauft, solange
die Peripherie das Ready-Signal aktiv hélt.)
— Programmgesteuerte Operation ,continuous” (Die Operation |3uft, bis
ein Block mit im Programm festgelegter Ldnge abgearbeitet ist.)

— Interrupte nach
— Blockende
— Auffinden eines gesuchten Bytes
— Ready aktiv programmierbar

— Eine vollstdndig ausgefiihrte Operotlon kann automatisch oder ouf Be-
fehl wiederholt werden (.Auto restart” oder ,Load")

— Das Zeitverhalten der Tore ist programmierbar. (Anpassung an die Ge-
schwindigkeit angeschlossener peripherer Gerdte)

— Der DMA-Kanal kann softwaremdBig freigegeben, gesperrt oder riick-
gesetzt werden.

- Prioritdtskaskadierung der Bausteine bei mehreren DMA-Kandlen
- Suchraten bis zu 2 MByte sind méglich

—~ Der Schaltkreis kann ohne Unterbrechung des Transfers signalisieren,
dafl eine bestimmte Anzahl von Bytes ubertragen worden ist.
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Grenzwerte (Bezugspotential Ugg = 0 V)

min
Betriebsspannung Ucce -0,5
Eingangsspannung U, ~0,5
Lagerungstemperatur- -55
bereich ﬂstg
Verlustleistung Py

max

7
7

125

Vv
\Y
°C

1.1 W

Statische Kennwerte (¢, = 0...70°C; Ucc =5V £ 0,25V ;Ugg = 0 V)

MeBBbedingungen min

Eingangsspannung LOW Uy -0.,5
Eingangsspannung HIGH U4 2,0
Ausgangsspannung LOW Ug; 1o = 1.8 mA
Ausgangsspannung HIGH Uqy oy = 250 nA 2,4
Stromaufnahme lcc

Eingangsreststrom Iy U = 0V...Ucc

max
0.8 V

Uce V
0.4 V

200
10

V
mA
uA

Dynamische Kennwerte (.= 0...70°C; Upcc= 5V + 0,25 V; C = 100 pF)

min
UA 858 D
Taktperiode ty 250
High-Breite des Taktes 'w(CH) 110
Low-Breite des Taktes tw(Ci) 110
Anstiegs- und Abfallzeit t,
des Taktes '
UB 858 D
Taktperiode t. 400
High-Breite des Taktes tw(CH) 180
Low-Breite des Taktes tw(CL) 180
Anstiegs- und Abfallzeit t, Y
des Taktes

D e T tWCH) T otw(CL) Tt T Y

max
4000 ns
2000 ns
2000 ns
30 ns
Y ns
2000 ns
2000 ns
30 ns




