Us34C-U834Cm D

BusanpaBschaltkreis in n-Kanal-Silicon-Gate-
Technologie fir Mikrorechner
Anfalltyp: U 834 C 1

— Steuerschaltkreis zur Anpassung peripherer Einheiten an den
Rechnerbus von SKR-Kleinrechnern

— programmierte Steuerung des Datenflusses zwischen Prozes-
sor und peripheren Einheiten (U 834 C als Slave)

— Steuerung des Datenflusses zwischen Speicher und periphe-
ren Einheiten im DMA-Betrieb (U 384 C als Master)

— Weiterleitung von Meldungen der peripheren Einheiten
(Interruptanforderungen, DMA-Anforderungen) an den Pro-
zessor

-~ UB834C ist in 1152 verschiedenen funktionellen Varianten
vom Prozessor programmierbar

— kurze Operationszeiten

— asynchrone Arbeitsweise

— TTL-kompatibel; die Ausgdnge kénnen eine Standard-TTL-
Last treiben

— nur eine Betriebsspannung von 5V 4 59

Bauform 15

AnschluBbelegung und logisches Schaltbild
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DAOD...DA 15

SubadreBsignal fiir externe Register
Steuersignale fiir externe Logik bzw. Gerdtesteuerung
Daten-/AdreB-Ein-/Au sgﬁnga

R1...R4 Unterbrechungs- und Steuereingéinge

Uss Masse (Bezugspotential)

Ucc Betriebsspannung

AEIN Steuereingang fiir Anfangseinstellung

SESP Sendesperre

ANSYS Antwort- bzw. AdreBsynchronisationssignal

SEND Steuersignal fiir Umschaltung externer Daten — BUS =

Empfénger/-Sender

ZS Zeitsteuersignal fiir das Senden von Daten

ZEH gaitslauersignul fiar den Empfang von Daten, hdheres
yte

ZEN gaitstuuursignnl fir den Empfang von Daten, niederes
yte

ERK DMA-Steuersignal (BUS-Gewé&hrung)

UANF Interruptanforderung

UERKE Interruptquittungssignal ;

DAUS Datenbegleitsignal bei Ausgobe

DEIN Anforderung der Eingabedaten

FKT Funktionsangabe
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Grenzwerte (alle Spannungen sind auf Uss =0V bezogen)

min max

Betriebsspannung Ucc - 05 7V
Eingangsspannung U - 0,5 7V
Ausgangsspannung Uo - 05 7 ¥
Betriebstemperatur Ya 0 70 qC
Lagerungstemperatur feeg - 55 155 °C
Gesamtverlustieistung Pv - 1 W
Betriebsbedingungen
(alle Spannungen sind auf Uss = 0V bezogen)

| min typ max
Betriebsspannung Ucc 4,75 5,0 525V
L-Eingangsspannung Ui -0,5 - 08 V
H-Eingangsspannung Ui 2,0 - Ucc V
Umgebungstemperatur ¥4 0 25 70 °C
Lastkapazitdt an allen
Ausgdnrgen CL — - 100 pF

Kennwerte (alle Spannungen sind auf Uss = 0V bezogen;
8a=0...70°C; Ucc =5V 4 5%)

L-Ausgangsspannung
H-Ausgangsspannung
Stromaufnahme
Eingangsleckstrom
Eingangskapazitat
Zykluszeit (Master-
Betrieb)

Zeitsignal fliir Empfang
(Master DATEIN)

ZS bis DAUS
(Master-DATAUS)
Zeitsignaldauer
(Slave-DATAUS)

ZS bis ANSYS
(Slave-DATEIN)

min max
UcL 0 0,4V
Uok 2,4 -V
Ilcc - 180 mA
[lu] - 10 uA
C — 10 pF
tc2 - 2,9 us
tca (U 834 Cm) 1,8 us
tce (U 834 C1) 1.3 us
tHl 11 1201) - ns

5607) - ns
tMO 5 2001) - ns
tMO 6 5601) - ns
tsO 18 1207) - ns
tso 19 560 - ns
tst 10 -257) - ns
1 11 3607) - ns.

") durch Anfungseinstelluﬁg programmierbar




