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Programmierbarer HF-Teiler mit Vorverstiirker

- Spezieller Schaltkreis flir Frequenzmel- und digitale Abstimm-Anzeige-Systeme
{(in Rundfunk- und Fernsehgertiten)

- 4§ Teilverhilnisse programomierbar

- @ine Versorgungsspannung 5 V + 5 %

- Eingangsfrequenzbereich 600 kig ... 125 MAs
- ClM0S-Technologie (Standby-Betrieb miglich)

= GehHuse: Bauform A1GH nach TGL 26T13/02
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Der Schaltkreis U 1159 DC ist ein programmierbarer HF=Teiler mit Vorverstirker. Er ist flr Ein-
gangsfrequenzen von 600 kHz ... 125 MHz geeignet. Er besitzt folgende wihlbare Teilverhéltnisse:
10 : 1/ 32 : 1/ 33 : 1/ 64 : 1/ 65 : 1/ 100 : 1/ 101 : 1/ 110 : 1/ 111 : 1. Es stehen komplementére
Ausgangesignale sur Verfliging. Dle Open-drain-Ausgiinge =ind ebschaltbar., Ein "Stm&hy"-ﬁﬂrieh ist
mglich. Der U 1159 DC eignet sich, bedingt durch das Angebot der dekadischen Teilverhdltnisse
10 : 1 und 100 : 1, vorgliglich ;uf direkten Frequenzmessung. Durch die unmittelbar benachbarten
“peilverhfltnisse n : 1 und (n+1) : 1 eignet er sich auch als Vorteiler fiir PLL-Synthesizer zur
Abstimmung von HF-Empféngern (FM=- und AM-Empfang). In Verbindung mit dem PLL-Synthesizer-Schalt-
~ kreis U 1056 DD ist durch Nutzung dqh in letzterem enthaltenen 5 Bii-Swallow-Zihlers sowlie des
programmierbaren 10 Bit-Teilers, bei einem im U 1159 DC programmierten Teilverhiltnisses 32/33 : 1
jedes ganzzahlige Teilverhéltnis N im Bereich N = 1024 ... 32767 einstellbar.
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Anschlufbelegung
Anschlud Bezeichnung
1 T " Signeleingeng , invertierend
2 1 Signaleingang
3 Uem digitale Betriebsspannung
4. Usoa anarlnge Betriebsspannung T
5 Ugsa analoge Masse
6 Ussp digitale Masse
7 Q Invertierter Ausgang
] Q Nichtinvertierter Ausgang
9 3 - "Pristate"-Eingang
10 Chi2 " Teilmodus=Eingang 2
11 P2 Programmiereingang 2 -
12 SB "Stendby" -Eingang ' ¥ o
13 oM1 Teilmodus-Bingang 1
14 SW Aktivierungseingang
15 RES . Rilcksetzeingang
16 P1 Programmiereingang 1 . . ‘
14 i8] P1
I 5] RES
Yeco [ sw
. Uea B o
a3 se
Ussp [5] n] P2
O [ . |9 cm2
Q (sl TS
Bild 3: AnschluBbelegung

-



v 1/89 (14) ! : 3 | U 1159 DC

Funktionsbeschreibung

Der U 1159 DC besteht aus Vorverstirker suwia einer mehratufigen Teilerlog:l.k und ist als HP=Teller

flir Frequenz-leB- und -Synthesizer-Systeme konsipiert. '

Der interne Vorverstidrker des U 1159 DC sorgt fiir eine hohe Eingangsempfindlichkeit und ermoglicht
somit eine passive Auskopplung der Oszillatorsignale. Dies gestattet des richtige AbschlieBen der
Zufilhrungsleitungen und des Arbeiten mit geringen Signalemplituden..Der symmetrische Aufbau der

Differenzeingangsstufe gestattet den AnschluB symmetrischer Leitungen. Der U 1159 DC besitzt 2 kom=

~ plementére Ausgiéinge (Q und §), so de8 das Ausgangssignal den Folgestufen mit beiden Poleritiéiten an-
geboten wird. Somit kinnen sowohl Schaltungen angesteuert werden, die auf die positive, als euch

solche, die, auf die negative Flanke aktiv reagieren. Durch die Ausfilhrung der Ausgiinge als Open- .

drain-Stufen ist die Ansteuerung mit TTL- oder CHMOS-Logikpegeln gewihrleistet.

Uber den Rﬂukaetze:.ngpng "RES"™ (high-sktiv) konnen die Ausglinge Q und § definierte Logikpegel er-

halten; RES = H hat Q = L und § = H zur Folge. Liegt RES statisch auf H-Pegel, werden die Ausglinge

festgeklemmt, so daf keine Frequenzteilung stattfindet. .

Die Programmiereingiinge P1 und P2 dienen zur statischen Einstellung der Hauptteilverhiéltnisse

(10, 32, 64 und 100), wihrend die Teilmoduseinginge CM1 und CM2 als Steuereingiinge sur dynamischen

Verénderung der Hauptteilverh&ltnisee, z. B. 32 : 1 in 33 : 1, 64 : 1 in 65 :1 bzw., 100 : 1 in

101 : 1, verwendet werden ktnnen. 2

Wird der Aktivierungseingang SW = L gesetzt, werden die Signaleinglinge aktiviert.
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Anmerkung: & bedeutet beliebiges Steuersignal

Das Teilverhiltnis.10 : 1 wird nur quasistatisch (bei 10 MHz) gemessen. Uber den Eingang "TIS"
ktnnmen, mit TS = L, die Ausgiinge abgeachaltet (hochohmig) werden.

Mit einem weiteren Signal, zugefilhrt liber den Standby-Eingang "SB", kenn der U 1159 DC in den
Schlafzustand gebrecht werden., Hierzu ist SB = L erforderlich. Die Ausglinge werden nun hochohmig
und die Stromaufnshme des Schaltkreises geht auf I.,qp guriick.



Grenzwerte vy

_ Kurzzé_ichen min. _max, - E eit
. Betriebsspannung " Yoaa, Yocp  “0s3 ' 7,0
Spernung en allen U, 0,3 Ugat0s3 = ¥V
- Eingéingen _ . A
Speannung en Q, § U, -0,3 10 . TV
Verlustleistung - Piot - . 0,25 W
Umgebungs temperatur i 0 .70 : %
. Ausgangsdauerstrom i -~ | - 20 mA
Bétriababedggu_::gen - (Alle Spannungen gind auf Uggp bzw. Ugg, (Masse) hésugen)
Kurzzeichen min. mex. Einheit
Betriebespannung Use - . 4475 5,25 v
Steuereingénge
L-Ei:ngansasp&nnung UIL -0,3 . 1 v
;H-'-E:Lngangaﬂpannung Upge - -Ucc-1 -' Uc—c+0',3 B
S e inge
Eingengsfrequenz E s ‘ 0,6 125 MHz
E 88 pannur U - ¢
fiﬂgb. R I . 100" 1000 W g
f > 5 MHz _ | ) ' : 30 1000 ' mveff
- Haltezeit tﬂ 0 - ns
Set-up~Zeit 1 - gy i - ns
.Set-up-Zeit 2. ‘ t52- . 1/4 [GHZJ+2O = s

Vsiche Bi1da 3 . | .
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Eennwerte
Kurzzeichen min. _BAX, _Binheit

L=Ausgangsspannung “DI. ) .- 2;4 v 2)
H-Ausgangsspennung Uon ' 8,5 E - v 2)
Stmfnﬂml Icﬂ v - m g Jm y
Standby=5tromaufnahme IGESB ' , = 20 ,u.ﬁ
Eingangsleckatrom . Iy, =3 3 @ J’“"‘
Ubergangszeit Ey oL A 25 ns
QT =

~ torLa * na

”z'isum I und T bei Generatorwiderstand von 75 Ohm

2)1astwiderstand von 470 Ohm gegen 9 V und 30 pP Kapezitit gegen Masse.

Applikative Hinweise

Beim Rilcksetzen des Teilers ist zu beachten, daB mindestens 20 ns (Set-up-Zeit 1) vor der H/L-
Flanke des RES-Signeles und bis mindestens zu dieser Flanke (Haltezeit) die Signale an den Teil-
moduseingingen CM1/CM2 gliltig anliegen miissen, damit das durch CM1 und CM2 festgelegte Teilver -
hiltnis in der ersten Ausgangsperiode realisiert wird.

Bei dynesmischem Umschalten (d. h., wihrend des Betriebes) der Teilverhilnisse :Lat aie Set=up~ _

Zeit 2 zu beachten (CM=Vorhalt). Die CM1/CM2-Signale missen eine Zeit t5o” fm + 20 ns

vor der H/L-Flanke des Ausgangeg Q giiltig anliegen. Die Einstellung der Teilverhilniese flir die
Ausgangsperiode N erfolgt also in der Periocde N-1.

Das Tastverhéiltnis der Auagﬁngé Q und G hiingt vom gewihlten Teilverhiltnis Y ab. Es gilt:

‘Bel geradem Teilverhéltnis ¥ werden ¥/2 Eingangstakte und bei ungeradem (Y=1)/2 + 1 Impulse be~
nﬁtigt ehe die Ausginge erstmalig ilhren Fegel Hndern. Ausnahmen sind die Teilverh#ltnisse

110 : 1 und 111 : 1; bei erstgenanntem erfolgt die Reaktion nach 60 und bei letzterem nach 61 ‘.'."'aktan.
Wird nur ein B:lgmluinm einer der Eingangsstufen benutzt, so ist der andere freie Eingeng Uber
einen Keramikkondensator Von ca. 22 nF an Masse zu legen.

Wie bei allen ﬁl[ﬁS-Schaltkrainn aind offene Steuereingiinge zu vermeiden. Diese kinnen antweder
direkt oder liber Widerstéinde an Betriebsspennung bzw. Masse gelegt werden. :

Durch die hohen Eingangafrequenzen bis zu 125 MHz sind flir den Schaltungaentwurf die fiir die HP-
Technik allgemeingeltenden Grundsitze zu beachten. Das sind z. B. Abblockung der Betriebsspemnung,
kurze und impedanzarme Leitungen zu den Signaleingiingen, sorgféltige Konstruktion der Leiterkarten.
Als Kondensatoren sind Keramikkondensatoren zu verwenden, die mbglichst nehe an den entsprechenden
Ansachliissen des U 1159 DC anzubringen sind.

FPlir den Schaltkreis U 1159 DC gelien die Hmﬂhnbunguvorsuhriftm filr elektrostatisch mprindlinhl
Bauelemente.
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