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Bild 1: AnschluBbelegung (Ansicht von oben) und Schaltzeichen

- ionen
EIN-Nr. ___Neme
1 USS -
‘2 TS EIN
3' N.Cs -
4 T EIN
5 TRE EIN
6 TRS EIN
T eee 10 K1 ... K4 EIN
11 DI - EIN
12 UCC -

13 vee 16 ZS1 +e. ZS4 AUS

17 ese 20 BR1 ... BR4

AUS

__Ein-/Ausgeng  Funktion

‘laaaa; allg. Bezugspotential

Grundtakt Sender (f = 2048 kHz)
(intern) nicht angeschlossen

Grundtakt Empfénger
(f = 2048 kHz)

- Synchrontakt Empfiinger, Be=~

zugssignal fiir 32 Zeitlagen
High-aktiv »
Synchrontakt Sender, Bezugs-

signal fir 32 Zeitlagen
High-aktiv ’

Kanaltakt (Kanal 1 ... 4) fir
das Einlesen des Steuerwortes
iber DI

Daten~Eingang fiir das (seriel=-
le) 8 Bit=Steuerwort

Betriebsspannung

Zeltlagensignal Sender
(m T eee 4) H:!.gh-lkt:l.?

Bereitschaftssignal -
(Kanal 1 ... 4); High-aktiv
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Funktionsbeschreibung

' Der Zaitlmnatauamﬁhﬂth'oia 1021 D ist ein Inturfaci-ﬂchalt-
kre:l.a, vorrangig filr die Ansteuerung der Schaltkreise U 1001:D
(Filter) und U 1011 D (Codec) in digitalen Vermittlungsanlagen.

Er ist zur Steuerung von 4 Teilnehmern (4 Kankle) mit :jﬂroils einem
Codec und Filter vorgesehen.

Der U 1021 D steuert deas Ein~- und Auslesen der digitelen I::.torma.—

" tionen am Codec und den Bereitschaftszustand des Filters. Er selbst
wird von einer iibergeordneten Steuerung mit Hilfe eines 8 Bit-Daten-
wortes programmiert. Jeder der 4 Kenidile in jeweils Sende- bzw. Em~
pfangsrichtung kenn entsprechend dem PUM30 - Grundsystem (f = 8 kHz,
T~3,9 ,us, £n, = 2048 kHz) 1 von 32 moglichen Zeitlagen ensteuern..
Die Zeitlagenimpulse synchronisieren die angeschlossenen Kan#le be-
ziiglich der gesendeten bgw. empfangenen PCM-Daten. Die Erzeugung der
Zeitlagenimpulse basiert auf je einem Zeitlagenzihler, der vom je-
weiligen Grundtakt TS bzw. TE engesteuert und durch den jeweiligen
Synchrontakt (Rehmensignal) TRS bzw. TRE gesetzt (synchronisiert)
wird.

Das die Betriebsart und die Zeitlage beatimmende Datenwort wird
synchron mit den H/L-Flanken an K1 ... K4 iliber DI = getrennt fiir je=
den Kanal - eingelesen. Die Einschreibperiode fiir ein Daten-

wort mu8 = 250 Jus. betragen.

Bei Bereitschaftsbetrieb wird ein statisches Sisnal BRi = H ausge=-
geben. Beim Ubergang vom Bereitschaftsbetrieb 'zum aktiven Betried
gind 2 Programmierungen erforderlich. Mit der ersten Programmie-
rung wird die Zeitlagensteuerung aktiviert und mit der zwelten die
gﬂti.nanhte Zeitlege eingestellt.

St Steuexwort 2 a4
(in der Reihenfolge des Einlesens)

BTl .ee 332 Stﬂtuﬂ' Betriebsart .
B4 ... B8: Zeitlagen~(Zeitschlitz~)Adresse

Bl __B2 B3 Betriebsart

Senden und Empfangen

Senden '

Empfengen .
Bereitschaft (B4 ... B8 ohne Bedeutung)
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B1 B2 Be b

1.3 B Senden und Empfengen =~ Zaitlagun:i.npuln blockiert
{34 «s+ B8 chne Bﬂdﬁutm)

5 - # ‘B Senden - zaiuag?mmma blockiert (B4 ... B8 ohne
Bodiutung)

H . L H Empfengen = zaitlagenimpulu blockiert (B4 ... B8

. ohne Bedeutung)
H H H Bereitschaft (B4 ... B8 ohne Bndautu:ns)
B4 B5 B6 BT B8 Zeitlage
' B B O3 1
L L L L H 2
L L L H L .
L %5 E K. B 4
L L H L L 5
- ] LN L L -
H' H H H 32
Kepnwerte Symbol  min,  max., FEinheit Bedingungen .
Eingengsstrom [T - = , 5 Suk  statisch
Stromeufnahme Too - 2 mA £ = 2048 kHgz
Anstiegs- u. Abfall- L - 60 ns = 30
zeit tRS’ 2 . OI‘ o
Zeitlagenimpuls th |
E:l.nsmkamitﬂf : GI . - 10 " pF . 25 ¢
Ausgengsspennung Low Uy - 0,4 V Ige= 1,6 mA
Ausgengsspennung High Uy, 3,5 - V. ~Iog = 0,4 mA
Verzigerung Grundtakt- -
Zeitlegenimpuls, po= "cs 30 : 210 ne cL = 30 pP.
gsitive Fl i -

""ﬁi““’:,“ﬁ;ﬁ““m"t - - -
zeltlage B i 1 ns 0
negative Planka’ CSN GI' - 3. p.'E'

e S




Grenzwerte

KeongréBe  ~  Symbol min, max. Einheit
Betriebsspannung ’ Use - 0,3 6,0 v
Eingangsspannung U - 0,3 Uge + 03 v
Ausgengsspannung U, - 0,3 Uge + 0,3 \'J
Ausgangsstrom I,IO | - 5 mA
Verlustleistung P . o 400 i
bei nfg = 25 °C == | _
‘Umgebungstemperatur N - 0 70 %
Lagerungstemperatur A - 55 125 -
Betriebsb n

KenngriBe ¢ _Symbol min,  typ,  mex.,  Einheit
Betriebsspannung - Uge 4,75 2,0 5,25 A
Umgebungs temperatur 4, o 25 70 %¢
Eing.=-spennung Low Uﬁ' - - 0,8 vV .
Eing.=-spennung High | UIH 2,2 - o

Grundtekt en TE, TS - - 2048 - kiz
+ Kanaltakt an K1 ... K4 £, T3 128 256 kHz
Einschreibperiode Ty 250 - - /us
Frequenz Synchron- £ - 8 - kHz
impuls TRE, TRS ’ : -
Impulsbreite TRE, TRS ¢y 438 488 538 ns
Verzigerung Grundtakt t 15 - 100 ns
zu Synchronimpuls o :

Setzzelit Datenbit tDS 1 - - ,ua
Haltezeit Datenbit - 1 - - Jus
Tektimpulsenstiegs~ u. tro - - 60 ns

abfallzeiten an TE,
TS, TRE, TRS, K1 ... K4
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