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Zel e s tkr 

Te sche Dat: 

= spezieller. gis:l.taler Steuerschaltkreis in OIOS-Eechnologio‚ 
erbar * i 

+ 5 V Versorgungsspannung 

= TTL- und 0!08-kompat:l.‘b].e Bingänge . 

24-PIN-DIL-Gehäuse > 

= gsynchroner oder asynchroner Betrieb (‘bzg:l.. Sende- und Emptmga- 
richtung) 
!l.‘aktfrequenz 2048 kHz' 

giä'gfionmsamensoha‘.l.t\ms mit den Schaltkreisen U 1001 D und



PIN-Nz. Name _Ein-/Ausgang __ Funktion 

1 UusSs - "‘Masse; allg. Bezugspotential 
‚2 TS BIN Grundtakt Sender (f = 2048 kHz) 

3 N.C. - (intern) niächt angeschlossen 

4 TE EIN Grundtakt Empfänger 
(£ = 2048 kHz) 

5 TRE EIN s Synoh.;.:ontak;üfimg..‘.’ü.n.g;rfl‚_ Be- 
N zugssignal fü 2 Zeitlagen 

High-aktiv - ü 
6 TRS EIN Synchrontakt Sender, Bezugs- 

signal für 32 Zeitlagen, 
High-aktiv 

T o 10 K1 ... K4 EIN Kanaltakt (Kanal 1 ... 4) für 
. das Einlesen des Steuerwortes 

über DI 

11 DI EIN Daten-Eingang für das (seriel- 
le) 8 Bit-Steuerwort 

12 UCC . Betriebsspannung 

13 sss 16 ZS1 0.. Z54 AUS Zeitlagensignal Sender 
‚(Kanal 1 ... 4) High-aktiv 

17 ... 20 BR1 ... BR4 AUS Bereitscheftssignal - 
(Kanal 1 ... 4); High-aktiv
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P Bild 2: Blockschaltbild des U 1021 D



Funktionsbeschreibung 

:Der Zeitlagensteuerschaltkreis U 1021 D.ist ein Interface-Schalt- 
kreis, vorrengig für die Ansteuerung der Schaltkreise U 1001:D 
(Filter) und U 1011 D (Codec) in digitalen Vermittlungsanlagen. 

Er ist zur Steuerung von 4 Teilnehmern (4 Kanäle) mit je\n:l.ln einem 

Codec und Filter vorgesehen. 
Der U 1021 D steuert das Ein- und Auslesen der digitalen In..‘.omn-— 

” +ionen am Codec. und den Bereitschaftszustand des Filters. Er ’selbst 
wird von einer übergeoräneten Steuerung mit Hilfe eines 8 Bit-Daten- 

wortes programniert. Jeder der 4 Kenäle in jeweils Sende- bzw. Em- . 

pfangsrichtung keann entsprechend. dem P(M30 = Grundsyatem (f = B kHz, 

Tx3,9 juß, fn = 2048 kHz) 1 von 32 möglichen Zeitlagen ansteuern.. 
Die Zeitlagenimpulse synchronisieren die angeschlossenen Kanäle be- 

sli.é:l.!.ch der gesendeten bzw. ampfangénen_ PCM-Daten. Die Erzeugung der 

Zeitlagenimpulse basiert auf je einem Zeitlagenzähler, der vom. je- 
weiligen Grundtakt IS bzw. TE eangesteuert und durch den jeweiligen 

Synchrontakt (Rahmensignal) IRS bzw. TRE gesetzt (synchroniaiert) 
wird. 

Das die Betriebsart und die Zeitlage bestimmende Datenwort wird 

. synochron mit den H/L-Flanken an K1 .. K4 über DI - getrennt flür je—- 

den Kanal - eingelesen., Die Einschreibperiode für ein Daten- 

wort muß .3 250 yus betragen. 

Bei Bereitschaftsbetrieb wird ein statisches Signa1 BRi = H ausge- 

geben. Beim Übergang vom Bereitschaftsbetrieb 'zum aktiven Betrieb 

aind 2 Programmierungen erforderlich. Mit der ersten Programie- 

rung wird die Zeitlagensteuerung aktiviert und mit der, zweiten die 

gewünschte Zeitlage eingestellt. 

St; Steuerwort A 

(in der Reihenfolge des Einlesens) 

BT ... B3: Status, Betriebsart - 
B4 «.. B8: Zeitlagen-(Zeitschlitz-)Adresse 

B1__B2__B3 Betriebsart 

L L L Senden und Empfangen 

L E L Senden i 

HE L L Empfangen . 
H H L Bereitschaft (B4 ... B8 ohne Bedeutung)
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B1__B2 _B2 Betriebsart 

L f H Senden und Empfangen - &:l.t1:guni.mw:l.n blockiert 
(B4 ... B8 ohne Bedeutung) 

L _ H E Senden - z.;1t:.;;än:l.n;m:.e blockiert (B4 ... B8 ohne ‘ 
. Bodcutung) 

E .L E Empfengen = Zeitlagenimpuls blockiert (B4 ... B8 
n ohne Bedeutung) 

K H E Bereitschaft (B4 ... B8 ohne Bedeutung) 

B4__B5__B6 __ B7 _ BB Zeitlage 

L L L L L 1 

L L L L H 2 

L L L H L 3 

L L L H H 4 

L L E L L 5 

* . .. - . . 

E'E HH 32 

R:Lngu:lgustéon 1II| . G 5 lul. statisch 

Stromaufnahme Ibe - 2 mi f = 2048 kHs 
Anstiegs- u. Abfall- A - 60 ns ' = 30 
zeit tRB' ; . GI‘ w 
Zeitlagenimpuls trS ‘ 

Eingangskapazität G e - 10, ‘ p = 25 %C 

Ausgangsspannung Low Uo, i - 0,4 V IOI.' 1,6 m 

Ausgangsspannung High Uoy '3,5 - V : =Ioy = 0,4 mi 

Verzögerung G:nmd.tekt- \ 
2uitlugon:!.n 8, po- tCS »0 . 210 z cI| = 30 pF\ 
sitive Fl 8 

v'fiä“%iugm“'kt_t 30 210 30 ze age s { 1 ns 
negative P:l.nnke' CSN OI' Ö ; »r 



abfallzeiten an TE, 
TS, TRE, IRS, K1 ... K4 

Grenzwerte, 
Kenngröße _ _Symbol min,. maX. Einheit 
Betridebsspannung ; ' Ug - 0,3 6,0 Y 
Eingangsspannung Yr - 0,3 : Uco + 0,3 v 

Ausgangsspannung: Vo - 0,3 Ug + 0,3 Y 

Ausgangs strom ] I9 l - 5 m' 

Verlultlaiatung PV - 400 mil 
bei A, = 25° ; 

Umgebungstemperatur A} - 0 70 ° 

Lagerungstemperatur dr - 55 125 ° 

Betriebsb n 

Kenngröße D Symbol __ min. __ _typ. _ _mex. __ Einheit 

Betriebsspannung Ua 4,75 5,0 5,25 V 

Umgebungstemperatur A 0 25 70 % 

Eing.-spannung Low Urg - - 0,8 V 

Eing.-speanmnung High ' UIH 2,2 - - 

Grundtakt an TE, TS Ic - 2048 B kHz 

‚ Kanaltakt an K1 ... K4 Ix 73 128 256 kHz 

Einschreibperiode TW 250 - - lus 

E:epag:n; Räfng%gon- fr - ‚8 - kHz 

Impulsbreite TRE, ITRS — t 438 488 538 ns 

I:rgösemng Gp}:l'.'läd.takt top 15 - 100. ns 

Setzzeit Datenbit %5a 1 - - us 
Haltezeit Datenbit *o 1, - - yus 

Taktimpulsanstiegs- u. trc - - 60 ns
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