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K561 IR 9 4bit - Schieberegister mit synchroner Paralleleingabe 

(Whnlich V 4035 D) 
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Bild 7: Anschlußbelegung und Schaltungskurzzeichen K 561 IR 9 (Bauform 2) 

Bezeichnung der Anschlüsser: 

1 00 Ausgang © $ IP O FParalleleingang © 

2 2/ÜU Steuereingang True Complement 10 . 1IP7 — Faralleleingeng i 
3 5 Steuereingang K 11 IP2 %— Paralleleingang 2 
4 7 Steuereingang J 12 IP3 Faralleleingang 3 

5 R Rücksetzeingang 13 o 3 Ausgeng 3 

6 e Takteingang 14 o 2 Ausgang 2 

T P/3 ingang parallel/seriell 15 0 1 Ausgeng 1 
8 VUsg Bezugspotential 16 L Betriebsaspannung 

Der K 561 IR 9 beinhaltet ein vierstufiges, 
getaktetes, aerielles Schieberegister mit Eingänge Registerausgang zu | 
synchron auf die Stufen wirkenden parallelen zlzlale + Ö ® 

Eingängen sowie einen über JK-Logik auf die a a 
erste Stufe wirkenden seriellen Eingang, 81 8 
Wenn der Steuereingang P/S (parallel/ L | x | ( z/m-Flanke m L 
zeriell) den Zustand L beaitzt, werden die E|x=|z| znr !ı E 
Registeratufen 2, 3 und 4 in serieller Be- x|1| u | L/-ranke x L 
Triebsart hintereinander geschaltet. Hat 8 | n | n| L/E-Planke aı TT 

der Steuereingang P/S den Zustand H, damn z |m|=| u/n-Prenke &. X 
sind die Paralleleingänge zu den Register- z |x| z | a/z-Planke aı Q1 
stufen durchgeschaltet. In beiden Betriebs- S0 D J S L 
arten erfolgt die Informationsübernahne mit 

(x = L oder H) der L/H-Flanke des Taktaignals, 
Wenn der Steuereingang T/U aen Zustand H 
beaitzt, ist der wahre Registerinhalt an 

den Ausgängen 0 0O ... 0 3 verfügbar. Ist 7/T 
im Zustand L, liegt an den Ausgängen 0 0 bis Die Steuerfunktion des T/TU-Einganges erfolgt 
0 3 der komplementäre M1imli. asynchron mit dem Taktaignal., 

UÜber den Bingang R lessen sich alle Register- Werden der J- und K-Fingang der ersten Regiater= 

stufen gemeinsam rücksetzen. stufen niteinander verbunden, wird die erste 

Stufe zum D-Irigger, 

Grenzwerte 

Kennwert Kurzseichen adin. maI. Einheit| 

T 
Betriebsspannung u„ -0,5 15 Y 

Eingangsspannung llI =0,2 ll„ + 0,2+ Y 

Eingangsatrom 1r 10 D7 

Verlustleistung bei , = 25:°% L7 150 mW 
Verlustleistung je Ausgangstransistor I‚„ 100 a 

r - « - 
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Statinche Kennwerte 

21 Serie I 561 

Kennwert 
zeichen 

Meßbedingungen maI, ll.nho:l.J 

Betriebsspannung 

Stromaufnahze 

Eingangsreststrom 

Ausgangsspannung L 

AÄusgangsspannung X 

Ausgangsstrom L 

Ausgangsatrom H 

] 

Upp ® 5i U, = 0Vı 

Upp = 1015 Uy, = 0 Y; 
= 10 V} Ugr = 0,5 V3 

25 % 
10 77 Vyy, = 0 V3 
10 Yı Uo, = 0,5 Yı 
=45 ° 
10 V} U, = 0Vr 
10 Y Ugr = 0,5 T3 
85 ° 

5"|llnnfll'l 

5 Yı Vog = 0,5 Vi 
=45 ° S 

5 Yı U, = 0Vı 
5 Yı Uop = 0,5Y; 

= 85 %0 
= 10 Yı Up, = 0V 
= 10 Y} Uog = 9,5 7: 
= 25 ° 
= 10 Vp Ur = 0 V; 
= 10 Yı Uog = 9,5 Y 
= -45 °C 
= 10 Yı Uy, = 0Vı 
= 10 Yı -Uog = 3,5 Vı 
= 85 ° 
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5 

4,95 

0,85 

1,05 

0,59 

0,35 

0,43 

0,24 

0,6 

0,72 

0,415 
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XKennwert Kurze Meßbedingungen 

Ausgangsstrom H 

Ausgangaspannung L 
bei kritigcher 
Eingengsspannung 

%-5V|Um-5uun.-0"s 

Ug = 45 Vı 9a = 25 °C 
5W Ug = 57il = 0N 

Da = 4,5 Vr 0, = -45 %0 
Upp = 5 Yı Ug = 5 Yı U w 0V 
Ug = 45 710g = 85 ° 

10- Yı Ur = 7,0 Vı 
Ug - 30i #: 25 % 

10- Vr Ug = T1 Vi 
3,0 Vı Ua = 45 % 

10 Yı Urg = 7.0 V3 
z.snä'-u'o 

Upp= 5 Yı 

15 

p 5 Wı 
1,5 %4 
5 Yı 
14 Yı Pa = 85 ° 

Upp= 10 Vi Ug = 70 Vr 
3,0 Yı 
107V) Urg = T1 Vı 
30Yi da 

1,5 Yı da « m45 90 
« 5 'I'|Um-3.5n 

1,4 Yı , - 85 ° 

0,3 

0,175 E 
R 

R 
.
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Kennwert min, 4 
Plankanzeiten des 
Taktaignala 

Setzueit der IK- 
Eingänge 
Takt- und RESET- 

Impulasbreite 
Verzögerunguzeit 

Verzögerungszeit 

Eingangskapazität 

5 
Upp = 10 719a = 25 % 
Upp = 10 Vı B1 = -45 %0 
Upp = 10 7} 04 = 85 % 

= 50 = 25% 
= 5Vı0, =-45 % 
- 5474 = 85°% 
= 10 Yıfa = 25°% 
= 10 Vı 0, = =45 %0 
= 10 Vı d = 85 % 
= 50 = 25 % 
= 5140 = —45 %0 

%- 5hB'.u 85 ° 
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