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K561 IR 9 4bit - Schieberegister mit synchroner Paralleleingabe

(Mhnlich ¥ 4035 D)
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Bild T: AnschluBbelegung und Schaltungskurszseichen K 561 IR 9 (Bauform 2)

Bezelichnung der Anschliisse:

P/  FEingang parallel/seriell
Ugg Bezugspotential

1 00 Auagang 0

2 2/T  Steusreingang True Complement
. - Steusreingang K

4 J Steuereingang J

5 R Ricksetseingang

[ a Takteingang

7

8

Per K 561 IR 9 beinhaltet ein vierstufiges,
getakietes, serielles Schieberegister mit
synchron auf die Stufem wirkenden parallelen
Einglingen sowlie einem {iber JE-Logik auf die
erste Stufe wirkendenm seriellen Eingang.
Werm der Steuwersingang ?/8 (parallel/
seriell) dem Zustand L besitst, werdem die
Registeratufen 2, 3 und 4 in seriellsr Be-
Triebsart hintereinander geschaltet. Hat

der Steuereingang P/5 den Zustand H, dann
sind dies Paralleleinglinge zu den Register-
stufen durchgeschaltet. In beiden Betriebs-
arten erfolgt die Informatiomsiibermahme mit
der L/B-Planke des Taktsignals,

Wenn der Steuereingang T/U den Zustand H
besitzt, ist der wahre Registerinhalt an
den Ausglingen 0 0 ... 0 3 verfilgbar. Ist /T
im Zwstand L, liegt an den Ausgiingen 0 O bis
0 3 der komplementlre Registerinhalt.

Uber den Eingang R lsssen sich alle Register-
stufen gemeinsam rilicksetzen.

9 IF O Paralleleingang O
10 IF1 Paralleleingeng 1
11 IF 2 Paralleleingang 2
2 IP3  Paralleleingang 3
13 0 3 Auagang 3
14 0o 2 Ausgang 2
15 0 1 Ausgang 1
16 Upp Betriebsspannung

Einglinge x Registerausgang zu
J|E|RrR| O ty ' L

Q1 Q1
L| x| L| L/E-Flanke _ L L
H| x| L| L/H-Flanka L H
x| L| L| L/H-Flanke H L
H|L|L| L/B-Flanke Q1 L
x| H| L| L/H-Planke H H
x| x| L| H/L-Flanke Q1 g1
x|lx| H| x x L
{(x = L eder H)

Die Steuerfunktion des T/C=Einganges erfolgt
asynohron mit dem Taktaignal.

Werden der J- und E-Bingang der ersten Register—
stufen miteinander verbunden, wird die erste
Stute gum D-Trigger.,

Grenswerte
Eennwert Kurzseichen min. max, Einheit
1)
Betriebespannung Upp =0,5 15 v
Eingangsspannung Uy =0,2 Upp + ©s2+ ¥
Eingangsatrom I 10 mi
Verlustleistung bei , = 25 °C Piot 150 ¥
Verlustleistung Je Ausgangstransistor Piot 100 v“
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