DS 80612 DC  Taktgenerator-Schaltkreis + In Entwicklung »
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Bezeichnung der Anschliisse
1 ASYNCHRON-READY ( ARDY) 10 Sytemtakt (CLK)
9 SYNCHRON-READY (SRDY) 11 RESET-Eingang (RES)
9 SYNCHRON-READY-Freigabe (SRDYEN) 12 RESET-Ausgang (RESET)
4 READY 13 Peripherer Takt (PCLK)
§ Externer Frequenz-Eingang (EFT) 14 nicht belegt (n.ec.)
B Frequenz-/Quarz-Auswahl (F/C) 15 STATUS-Eingang (S0)
7 Quarzansehluff (X1) 16 STATUS-Eingang (S1)
il Quarzanschlufl (X2) 17 ASYCHRON-READY-Freigabe
] Masse (M) (ARDYEN)
18 Betriebsspannung

Der Schaltkreis DS B0612 DC erzeugt die Takt-, Ready- und Reset-Signale fiir 18 Bit
Prozessoren und deren Hilfskomponenten. Hauptbeslandieile des Schaltkreises sind der
quarzgesteuerte Oszillator, der Takigenerator mit MOS-kompatiblen Ausgangssignalen, die

Ready-Synchronisation und die System- Reset-Generierung.

Grenzwerte

- . Kurz : ) e
Grenzwert icstnlisn | min. i max. Einheit
Spannung am An- Uf‘f‘ I} IL 7 v
sehlufd UL“L‘“

Fingangsspannung UI 5,5 V
Spannung an den Aus UU -0,5 845

géingen
(Eingangsgleichstrom --1I 10 mA
U ' 3 1- 3 T
| eriustleistung I tot 1,0 W




Statische Kennwerte

ke

(T, = 0 bis

w0 *C)

K | L
Kennwerl zé?e‘;!_cn MeBbedingung i min. ! typ. | max. Einhejs
Ausgangsspannung High U{HC = 4,75 V, N
Uy = 0,8V,
Uig = 2.0V,
| Ausgéinge RESET, PCLK U, Ao = 120 mA 2,4 vV
Ausgang CLK L"OH -iOH = 0,8 mA 4,0
Ausgangsspannung Low UGG = 4,75 V, '
Uy = 2,0V, 1
U, = 0%:8 Y,
Ausgiinge RESET, F’(?Li{,. U(}L iDL = 5 mA | 0,45 V
CLK i
Ausgang READY EDL [IUIL = 7 mA | 0,45
Flufispannung der Uik Upp = B:15 Y, 1,0
F.ingﬁngsdiuflel} _IIK = 5 mA i
Eingangsstrom Iiighl) [II-] UCG = ho26 W, | 50 pA
Uy = 5,5V |
Eingangsstrom meﬂ -1 Upe = 5525 v, i 0,5 mA
Uy, = 0,45V |
Stromaufnahme tete Upp ™ 5525V : 145 mA
1) alle Eingtinge, auBer X1 und X2
Dynamische Kennwerte (U, =35V 0,1V, T =25 °C - 5K
Kennwert iliui‘:::— MeBbedingung min typ max. (Hinheit
. i 'zeichﬂr{ . o2 8 | | Ll & I 1 ® 3
Signalverzogerungszeiten ]
T - - ) = 15 w 5
ETl] --+CLK tPHL (“L 150 pl a9 ns
Ausgang CLK,
Anstiegszeit t']‘IIl I DI = 150 p¥ 10 ns
Abfallzeit I'I’HL 1 CL = 150 pF 10 ns
CLK -+ PCLK t[’Ll] | RL = 750 Ohm, U 45 ns
tPHL 1: [:I.. = 75 pF | 5 50 ns
CLK --» RESET torn E R, = 750 Ohm, 5 50 ns
top, | ©p = 75 pF il 50 ns
CLK --+READY oy | R]‘_ = 910 Ohm, 5 ns
toy;, | Cp = 150 pF |0 33 ns
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