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Servomotorsteuer-Schaltkreis mit Briickenschaltung
zur digital-proportionalen Verarbeitung der elektri-
schen FihrungsgréBe fir die Ansteuerung von
Kleinst-Elektromotoren in einer Abtast-Regelschal-
tung. Vorzugsweiser Einsatz in elektronisch gesteuer-
ten Rudermaschinen.
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Anschlulibalegung
1 Eingong des Impedanawondlesns
2 Avigang de: Impedanzwendlers
3 Eingang f0r FOhrungsimpuls
4 Battiebsspannung Uce+-
5 Ausgong des monostobilen Multivibiotors
4 Eingong des monostobilen Multivibrators
7 AnschluB {Gr extorne Totzeiterzeugung
8, 14 Angchlull zur Einstellung der Impulsdahnung
(Regalverstdrkung)
9. 13 nicht balegt
10, 12 Ausgong der Bridkenschaltung
11 Mosse
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Greniwatte

Betricbsspannung Uge 38...7 V
Eingangsiponnung U; =g s N
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b 20 mA
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Douergrensstrom ey 10412 = @y om0 mA
Geasomtverlustielstung
g = 53°C Pix 850 mW
Umgebungstemperatur s -1%...5 *C
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