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Servomotorsteuer-Schaltkreis mit Brückenschaltung 
zur digital-proportionalen Verarbeitung der elektri- 
schen Führungsgröße für die Ansteuerung von 
Kleinst-Elektramotoren in einer Abtast-Regelschal- 
tung. Vorzugsweiser Einsatz in elektronisch gesteuer- 
ten Rudermaschinen. 

Bauform 4 

Anschlußbelegung 
1 Eingang des Impedonzwandlers 
2 Ausgang des Impedanzwandlers 
3 Eingang für Führungsimpuls 
4 Betriebsspannung UCC+ 
$ Ausgong des monostobilen Multivibiators 
$ Eingang des monostobilen Multivibrators 
7 Anschluß für exteme Totzeiterzeugung 

8, 16 Anschluß zur Einstellung der Impulsdahnung 
(Regelverstörkung) 

$ 13 nicht belegt 
10, 12 Ausgang der Brückenschaltung 

11 Masse 



Grenzwerte 
Betriebsspannung 

Eingangsspannung 
Eingengssperrspannung 
Ausgangistrom des mono. 
stobiien Muhteibrotors 
Ausgangsstrom des 
Impedaniwondleis 
Ausgangsströme 

Parlodischer Spitzen- 
durchlaßstrom 
Dauergrenzstrom 
(Gesomtverlust!eistung 
Üo = 55°C 
Umgebungstemperatur 

Informationswerte ({ 25 °C = 5K:Ucc # 5 Vilce= 0; k = hs = 01 

Gesomtstromaufnahme 
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Eingongsstrom 
u=nV 

Ausgongsdifferenzspannungen 
U = Ur m 401 V RL = 100 
U Un 15V7 RL = 10R 
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