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Ireiber-Sensor-Schaltkreis

Der Trelber-Sensor-Schaeltkreis B 3040 DA ist filr den Binsetz in Leiterﬁlattenteatern flir Bestiickungs=-
priifungen vorgeschen.

Dabei werden dem Priifling euf der Leiterplatte an den Eingingen logische Pegel aufgezwungen, unab-
hingig von Pegeln innerhalb der Schaltung.

Der Schaltkreis untergliedert sich in Treiber- und Sensorkomplex und beinhaltet folgende Funktions-
blicke:

~ Analogeinginge flir den Treiber- und Sensorteil

Treiber

]

Sensor mit Auswertelogik

Steuerlatches

In zwei Gruppen von jeweils drei Latches werden die Informationen fiir die jeweilige Betriebsart
zwischengeapeichert. Der Treiberkomplex dient zur Ansteuerung einer externmen Leistungsstufe. Dabei
wird einer der Spannungspegel der Treiberreferenzeingénge DLA ... DHB am Treiberausgang DO bereit-
geatellt.

Das gleiche gilt fiir Ausginge der Pull-down- bzw. Pull-up-¥iderstandsschalter RSL und RSH, wobei an
RSH nur einer der legel DHA oder DHE und an RSL nur einer der Pegel DLA oder DLE anliegen kemn.



Im Sensorkomplex wird der Spannungspegel am Eingang mit einem oberen und unteren Referensz-
wert verglichen, und durch die Auswertelogik wird die Ergebnisinformation an den drei Digitalsus-
ghingen SEL, 55 und SMR bereltgestellt.

Als Referenzwerte wirken die Spannungen an den Sensor-Referenseinglingen SLA ... SHB. Die Kompa-
ratorergebnisse kinnen durch zwei Latches zwischengeapeichert werden,
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2/88 (13) 3 B 3040 DA
Anschlufl Belegung
1 - 5.0 L)
“unz =24V Betriebssparmungen
"’cca =20V
M Masge
SHA Schwellwertspanmung A, Sensor High
SHB L B, * "
SLa N A, Sensor Low
SLB L B, " n
DHA Treiberreferenzapannung A, Trelber High
DHB " B, " »
DLA w A, Treiber Low
DLB " B,* , ¢
BIAS Bias setzen flr den Schaltkreia
LD SETUP Laden der "Setup"=Daten
LD AGT Laden der "Aotive"=Daten
SENSTR Sensorsirobe zZum Abspeichern der Bnnsorlnhaltumgnuungﬁngt
CON/1LS Connect (CON)/Logikpegelauswahl (LLS)=Dateneingangsleitungen zu zwei
separaten Latches
SEE/EL Sensor Error Enable (SEE)/Widerstana Low (RL)-Dateneingangsleitung szu
zwei separaten Latches
STA/RH Status (STA)/Widerstand High (RH)-Dateneingangsleitung zu zwei separaten Latches
SMR Sensor-Midrange; im Normalbetrieb Anzeige, dal gemessene Spannung zwischen
High= und lLow-Sensorschwellwerten liegt
RIL Widerstandsschalter Low=-Ausgang des durch das Latch RL gesteuerten Widerstends-
aschalters (resistor awitches low)
DP PHP-Treiber-Ausgang des D/S=Chipa zum Treiben der PNP-Treiberstufe des D/S-Puffers
SENSE Sensoreingang - Eingemg der Sensorlogik des D/S-Chips :
Do Treiberausgang - Ausgang der Treiberschaltung asuf dem D/S-Chip
bl g RT!bTraiharuusgang des st-chips gum Treiben der NPFN-Stufe des Treiberausgangs-
puffers
RSH Hidnrataadl:ﬁhnlttr High = Aus dea durch das RH=-Latch gesteuerten Widerstands-
schalters (resistor tch high)
Grenzwerte
Kurzzeichen min, max., Einheit
Hatriuhllpunnungnn1] “ac1 0 T v
Ueo2 ¢ 28 1
-Ucc! L] 21 v
Eingangsspannungen UI
Digitaleinglinge - 7 v
Anslogeingiinge = -3 17 v
Biag-Strom IBIhS =1,5 4] mA

1}D1n Betriebsspanmunren Ugqny und Uspp dirfen nicht ohne Betriebaspannung “ccj Euncj ¢ =15 ¥} en=-

liegen.
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Bild 3: Blockschaltbild
Betriebsbed &
Kurzzeichen min. MAx. Einheit
Betriebsspannungen Uscs 4,75 5,25 v
e 23,75 24,75 v
Eingangsspannungen der
Digitaleinginge Uiy 2,4 v
U, 0,7
Analogeingangsspannungen IJI -8 16 v
Ausgangsstrime der
Digitalausginge T -400 JuA
ToL . .
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Fortsetzung
Ausgangsstrime _ IDH -1,5 mA
Igp 1,5 mA
'IHEH 10 mA
Umgebungstemperaturbereich Jt 10 70 -
- = -] i = o -
Statische Kennwerte {uﬂﬂl =5V, uEE? = ucc; = 20 v,-J: =25 °C 5 K)
Kurzzeichen min. max. Einheit
Eingangsstrome der Digital- Iy -300 ur "
eingénge
= = 1]
Eingangsstrom der Analog- Ia
eingange
SENSE, SLA, SLB, SHA, SHB,
DLA, DLB, DHA, DHBZ’ 50 uA
1
bayas ® B Y
Uy = 16 V
Eingangsclampingspannung 1) *UIK 1,5 v
-II = ].U I'Ih!i,, uﬂlﬂs = ﬂ l'III
High-Ausgangsspannung der uDH 2,4 v
Digitalausgdnpge SMR, SS
Ugras = 0 V
-IDH = u,# I'I'I.ﬂ
Low-Ausgangsspannung der ' uﬂL 500 my
Digitalausgdnge SMR, S5,
SEL y
1
Ugras = 0V
IDL = 2 mA
Ausgangssperrstrom - -Ian 100 pA
des OC-Auspanges SEL )
_ 1
Ugy = > Vs Uggps = 0V
Sttuuaufnahnnzl}
1
IEE? 23 mA
~Tces 35 mA
Stromaufnahme im 2)
1
u =12 V
BIAS -1 30 mA

CC35



Fortsetzung:
Kurzzeichen min. mEx. Einheit
Spannungsfehler an DO HWJJ
1)
Uptag: = B ¥ . ,
“ut = "uu =DV =50 50 mV
2)

uﬂl = uEH = =B ¥; 16 V =100 120 my
Spannungsfehler an )
RSH, RSL Uﬂsi}
Ugrig = 0 ¥ 24 2)
Ug, = Ugy = =B V; 16 V ) -100 100 my

6}
Komparatorfehler™’, Al 5)
u =0 v, U, = -8V e
BIAS ' TSH ! ’
+}6 L)
Ug, = =8 ¥, +16 ¥
uﬁEHEE = -8 ¥V, +16 ¥ =60 60 my

Reststrom an DO, DN, OP,

RSL, SENSE, RSH bei abge-
schaltetem Treiber/Mider- é)
standsschalter nach Masse Inz

Ugras = 0 V.1) up = 10 v -10 10 pA

Balencespannung an 00, -ON,

SENSE, DP, RSL, RSH bei sb- Uz
ge schaltetem Truihurf Wider- &)
standsschalter nach Masse

i 1)
Uptas = 0 V7,

RL = 100 kOhm -1,0 1,5 L

“ﬁlns liegt ilber' R = 22 kOhm am AnschluBl 9
Ein- und Ausglnge offen, Analogeingdnge auf Masse
3) s
}huuﬂ = I.Im_ L uDu tIZﬂ. ﬁl.lm = “nH - an
4 -
4|'.'1|.uIts = “m, - I;I[‘."..l bzw. M“ = Ugy - unn
B0~ U= Vs pes A s Ug - U u oder
. SENSE SL SENSE * “SENSE

eine der Schwellwertspannungen HSH bzw. uﬁl. wird varilert bis zum Wechsal
des logischen Pegels nach Wahrheitstabelle der Sensorlogik.

62 Die entsprechende Betriebsart ist vor der Messung zu leden, Einpgengsspannungen
entsprechend Betriebsbedingungen
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